50.il Digital Twi

Scenari e opportunita perle imprese




Un gemello digitale e un modello virtuale
dinamico che integra dati storici e in tempo
reale provenienti da un asset fisico o da un
processo, al fine di simularne il
comportamento, prevederne I'evoluzione e
ottimizzarne le prestazioni attraverso analisi
avanzate e algoritmi predittivi.
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Esempio di
Architettura di
un DT di un
Sistema
Manifatturiero
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Interpretare meglio i dati che
arrivano da sistemi fisici: es.
identificare anomalie
precocemente

Ottenere informazioni
altrimenti impossibili: stati
interni, sensori «virtuali»
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analisi di scenari
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Esempi:
Digital Twin in
controllo
qualita
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Esempi:
Digital Twin in
controllo
qualita
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Esempi:
Digital Twin in | 2 .
controllo t e
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m SMACT Digital Twin E\[gf

; =] Curent [ Temperature i
36 Test Results

r‘ envenmran AR Test Passed!
32 PTC Max Current = 247417 A

PTC Resistance = 23416.2 ohm
PTC Trip Time = 085 s
MCB Max Current = 4.96347 A

20 W T MCB Max Temp = 32.3196 °C

15 MCB Trip Time = 134 s

Product class: A

Esempi:

Digital Twin in g 15 e N A B
controllo
qualita

@D DEMO Mode
Logs

25/1/2024, 15:47:20 - Test started.

25/1/2024, 15:47:20 - Testing circuit...

RESET

25/1/2024, 15:47:21 - Circuit: PASS
25/1/2024, 15:47:21 - Testing PTC...

25/1/2024, 15:47:23 - PTC: PASS

25/1/2024, 15:47:23 - Testing MCB...

YOUR DIGITAL REVOLUTION




I8 , 256 20,05

23] + I8
, | 2310075

1203 & @ 301

(@ 44)

/o
D OET. A 7 ,
| 7 B USURA
3 226 2002 Gl 051 2005 i -
H e & by p
Ese m p . . = o Vibrazioni
1 o \

Digital Twin in SE == [ qan

sistemi jescy { o i .
. . et ! ST WhE 5 ) Produttivita
intelligenti di ' | ‘

T202)

lavorazione







Esempi:
Digital Twin in
sistemi
intelligenti di
lavorazione
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Esempi:
Digital Twin in
sistemi
intelligenti di
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Esempi:
Digital Twin in
sistemi
intelligenti di
lavorazione

Delta Angle

[ 1C 1 X ]
o8 @

o0 ®
eorlee® e o
LT
o
@0

100 120
Angle

140

@ S9IeIN)@®D

olee oo

2.0

2.2
Thickness

2.4

o SN (sl R (eI

Digital Twin

Fostering Digital Innovation

Delta Angle

GASPARINI




€vomach e

Esempi: Bend.Al
Digital Twin in

sistemi . | .
Bend.Al € un sistema di controllo della piega

i ntEI I i ge nti di che apprende dall’esperienza, migliorando

le proprie prestazioni e adattandosi dinamicamente

I avorazZz i one ad ogni lavorazione.
LAMIERA 2025, il premio Evomach

Bend.Al is a bend control system that learns from “Innovazione Nascosta” e stato assegnato a
experience, improving its performance and adapting Gasparini Industries per Bend.Al
dynamically to each machining operation.

GASPARINI



Esempi:
Digital Twin in
sistemi
intelligenti di
lavorazione

# LAMIERA 2025: ca

- L'innovazione non siferma
mostrato come l'intel ig8RNZA artificiale possa trasformar...
Altro...

o Gasparini Industrie GASPARINI
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